One Stop Shop
para Aplicaciones
Colaborativas

Todas las herramientas que necesitas
para automatizar.




Las aplicaciones colaborativas son el futuro de la automatizacién, ya que permiten
rapida implementacién, intercambio de herramientas simple e interaccion segura
para los operarios. Los fabricantes obtienen un valor real a partir de aplicaciones
colaborativas innovadoras habilitadas mediante una gama completa de pinzas Plug &
Produce, sensores, vision y el software que las gestiona.

Ofrecemos la gama mas amplia de la industria en efectores finales y soluciones de
software para aplicaciones colaborativas, utilizando una interfaz mecanica unificada
que ayuda a los fabricantes a automatizar sus operaciones de forma rapida y
eficiente. Nuestro enfoque innovador y centrado en el fabricante procura que
ahorres tiempo y dinero para que puedas seguir adelante con foco en la produccién.

Estamos encantados de mostrarte lo que puedes lograr con aplicaciones
colaborativas flexibles y rentables.

Enrico Krog Iversen, CEO de OnRobot

Acerca de OnRobot

OnRobot nacié como una compaiiia global en junio de 2018
con la fusién de la empresa danesa On Robot, la hungara
OptoForce y la americana Perception Robotics. La empre-
sa danesa Purple Robotics se unié a la fusién un poco mas
tarde.Los activos de Pl pertenecientes a Blue Workforce se
adquirieron en abril del 2019. Cada empresa era conocida
individualmente por desarrollar tecnologias Unicas para apli-
caciones colaborativas, y juntas representan un formidable
catdlogo de las mejores herramientas de la industria. Estas
herramientas incluyen pinzas, sensores, intercambiadores
de herramientas y software que permiten que los pequenos
y medianos fabricantes puedan automatizar sus procesos
como nunca antes: rapidamente, de forma eficiente y rent-
able.
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Todos los robots a tu disposicion. Un Unico sistema OnRobot.

Ahorra tiempo de integracién y simplifica la implementaciéon con nuestra solucién universal.
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*Sj tu brazo robético no estd representado arriba, ponte en contacto con tu colaborador local
para obtener informacién sobre la compatibilidad con otras marcas de robots.
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Un sistema OnRobot sencillo
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RG2/RG6

Pinzas Plug & Produce
para multiples finalidades

POTENCIAR LA PRODUCCION

ESPECIFICACIONES TECNICAS RG2

Propiedades generales Minimo | Maximo | Unidad
Ajuste de fuerza de la carga - 2 [ka]

- 4,4 [lb]
Recorrido total (ajustable) 0 110 [mm]

0 4,33 [pulgada]
Fuerza de agarre (ajustable) 3 40 [N]
Velocidad de agarre 38 127 [mm/s]
Tiempo de agarre 0,06 0,21 [s]
Clasificacién PI IP54

ESPECIFICACIONES TECNICAS RG6

[ ] [
Propiedades generales Minimo | Maximo | Unidad A ll Ca C I O n e S ®
Ajuste de fuerza de la carga : 6 [ka] ° Se puede utilizar con productos de diversos
132 [tb] tamafios y materiales, incluyendo:
Recorrido total (ajustable) 0 160 [mm]
- 6,3 [pulgada]

Fuerza de agarre (ajustable) 25 120 [N] = \\ 9

. 2%,
Velocidad de agarre 51 160 [mm/s] /\\\/
Tiempo de agarre 0,05 0,15 S
S fcdond ks '\élgnrﬁgrém']%?i? E"ngg%“;ﬁgﬁ ! Montaje Pick & Place Plastico Metal Cartén Cristal




Premios para la pinza Gecko:

* Premio IERA

* Premio Hannover Messe 2019 de Robética

* Premio Edison de Plata a la Innovacién en Robética

* Premio Global Robotics Expo a la Innovacién en Robética

Grab & Go:

agarre suave pero firme

* El no necesitar aire comprimido, ahorra

| ﬂ S p | Fa d O e ﬂ la ﬂ a tU Fa le Za costes de mantenimiento y proporciona una

amortizacion mas rapida en tan solo 5 meses.

ESPECIFICACIONES TECNICAS GECKO

Propiedades generales * La tecnologia de pinzas precisas y sin marcas
Material de la pieza de trabajo | Pulido Acrilico Cristal Lamina at.'lmenta la prOdUCtIVIdad en las tareas de
Acero Metal Pick & Place.
Carga méxima (x2 factor de 6,5kg 6,5kg 5,5kg 5,5kg [kal
seguridad) 13,2libras | 13,2libras | 13,2libras | 8,8libras | [lb] e Lainnovadora tecnologia Gecko Facilita el
Precarga necesariaparauna | 140 IN] agarre de objetos planos y porosos, como
maxima adherencia las PCB, para ampliar las capacidades de
Tiempo de separacion 300 ms [ms] automatizacién.
;Mantiene la,pieAza detrabajo | si
oo e perdidece « Como no necesita suministro externo de
p— aire, reduce el ruido y el polvo.
Intervalo de cambio de 150 000 a 200 000 ciclos para precarga ALTA [ciclos]
cojinete 200 000 a 250 000 ciclos para precarga BAJA
Limpieza manual: Alcohol isopropilico y pafo sin pelusas
Sistema de limpieza au- Estacién de limpieza Se puede utilizar con productos de diversos
tomatico ~ ) .
. tamanos y materiales, incluyendo:
ensores
Sensor de precarga Sensor de rango ultrasénico
Rango 40N-140N 0 260 [mm] [N] [mm] a
9lb-31lb 10 [pulg.] [Ib] [pulg.] 8
Error 7% 2%
P 42

H H E tad Plasti Metal Brillant Cristal
Ap ll Ca C I O n es: nlgaplc?eqtiuzicaiér? Y Pick & Place astee o Empralqﬂgt:do ree



Pick & Collaborate:
una mano asistente
con sentido del tacto

* La deteccion precisa mejora la calidad de la

La primera pinza del mundo que puede produccién al reducir la tasa de defectos
detectar objetos utilizando fuerza/par en hasta un 60% en los delicados

incorporaday sensores de proximidad.

procesos de Pick & Place

* La deteccion facil de programar le permite
al robot actuar como el tercer brazo del
operador, con entregas de produccion
similares a las de un humano.

* La posibilidad de automatizar tareas
de insercion puede reducir los costes

ESPECIFICACIONES TECNICAS RG2-FT .
operativos en un 40%

Propiedades generales
Ajuste de fuerza de la
carga

Recorrido total
(ajustable)

Sensor de fuerza i-
Propiedades

Capacidad nominal X X

(N.C.)

Funcionamiento sin
ruido
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Grab & Go: flexible, ajustable
Pinza eléctrica por vacio

ESPECIFICACIONES TECNICAS VG10

Propiedades generales

Vacio 5% 80 % [Vacio]
0 05 -0,810 [Bar]
24 [inHg]
Flujo de aire __ [NY/min]

15

pleza de trabajo 0,5x0,5 20x20 [pulgada]
Ventosas de vacio _
_-
Tiempodeliberacin |- |00 |- |B |
Bomba de vacio Motor BLDC eléctrico integrado

4, manualmente ajustables, 2 canales de vacio

Dimensiones (plegado) 105 x 146 x 146 [mm]
4,13 x5,75x 5,75 [pulgada]

Dimensiones (desplegado) 105 x 390 x 390 [mm]
4,13 x 15,35 x 15,35 [pulgada]

POTENCIAR LA PRODUCCION

* Implementacién predefinida: conecte la pinza
al brazo robético y configurela para que

se adapte al producto. Proporciona rapida
productividad y ROI.

* El no necesitar un suministro externo de aire
reduce los costes de mantenimiento y acelera
la implementacion.

¢ La funcionalidad de pinza doble permite un
tiempo de ciclo mas corto.

Aplicaciones:

@ ©

Empaquetadoy )
Paletizacién Pick & Place

Plastico

Metal

Brillante
Empaquetado

Cristal
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Touch & Go: automatizacién
simplificada, con sentido
del tacto

« El sensor flexible extiende las posibilidades de
automatizacion a procesos que antes no eran posibles.

* La integracién inmediata reduce el tiempo de
implementacion de tareas de insercion precisas de
meses a dias.

ESPECIFICACIONES TECNICAS HEX-E QC La tecpologia de sensores de alta precisi(?n ofrece un
95% mas de calidad en tareas de insercion y montaje.
Propiedades generales Sensor de fuerza/par de Unidad
6 ejes
Fry - |1z » Las aplicaciones con sensores aceleran el tiempo
. ° ) e L]
Capacdad Nommal (G| 200 200 0 |55 |l del ciclo gn un 6? % para producir mas con el mismo
Deformacién de un solo +1,7 +0,3 +2,5 5 [mm] [°] numero de emp eadOS.
eje en N.C (tipico) +0,067 +0,011 +2,5 +5 [pulgada] []]
Resolucion (Sinruido) | 02 08 001 | 0,002 | (NI [Nm] * La facilidad de programacion logra que hasta tareas
pER—— pon compleilas de ;ulldo estén listas para funcionar en
Dimensiones 50x71x93 [mm] menos de un dia.
1,97 x 2,79 x 3,66 [pulgada]
ESPECIFICACIONES TECNICAS HEX-H QC
Propiedades generales Sensor de fuerza/par de Unidad
6 ejes - .
[ ] [ ]
R - Aplicaciones: sepusde uilar con podutos e dierss
Capacidad Nominal (N.C) 200 200 20 13 [N] [Nm] y ! y :

Dimensiones 50x 71 x93 [mm] Acabado de ; ; flici ;
1,97 x2,79 x 3,66 [pulgada] superficies Pick & Place Montaje An:lliﬂ:l;j:cg%fad

Deformacién de un solo +0,6 +0,25 +2 +3,5 [mm] [°] o

eje en N.C (tipico) +0,023 +0,009 +2 +3,5 [pulgada] []] o o o

Resolucion (Sin ruido) 05 1 0,036 | 0,008 | [N][Nm] 0] (0)=)
7777 (0]0)=)

Clasificacién Pl 67

Plastico Metal Madera Cristal



Quick Changery
Soporte del Quick Changer Doble

Con el Quick Changer Doble, ahora puedes utilizar dos herramientas en un ciclo,
para lograr una mayor explotacion de tus robots.

[ I 4

Nuestras herramientas en accion

Intercambia herramientas rdpidamente para
satisfacer las cambiantes necesidades de produccién.

QUICK CHANGER

QUICK CHANGER DOBLE

Pinza doble:
* La pinza doble

acelera el tiempo de ciclo y puede mejorar la productivi-
dad en un 50% o mas.

* El aumento de la productividad ofrece una amortizacion
mas rapida, con ROl en solo 3 meses.
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Datos de contacto:

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Dinamarca
+4553535737
sales@onrobot.com
www.onrobot.com

Encuentra a tu distribuidor mas cercano



